Automatyka i robotyka

Wyrdzniajaca ocerg jakosci ksztatcenia na kierunku ,automatyka i robotyka”

otrzymaly trzy Wydzialy: Wydziat Elektrotechniki, A utomatyki, Informatyki

I Elektroniki Akademii Gorniczo-Hutniczej im. Stani stawa Staszica w Krakowie,
Politechniki  Slaskiej w Gliwicach i Wydziat Elektroniki Politechnik i

Wroctawskiej.

Kierunek automatyka i robotyka jest jednym z trzdéwdrunkdédw prowadzonych na
Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki Poli techniki Slaskiej w Gliwicach.
Wyrdznia sk liczna, wysoko wykwalifikowam kadm, co w praktyce implikujeze Rada
Wydziatlu posiada uprawnienia do nadawania stopraakowego doktora oraz doktora
habilitowanego w dyscyplinach: automatyka i robatylelektronika, informatyka, a tad
stopnia doktora w dyscyplinie biocybernetyka ryinieria biomedyczna. Wydziat - poza
studiami wyszymi - prowadzi stacjonarne i niestacjonarne stultiktoranckie oraz studia
podyplomowe zwjzane z kierunkiem ,automatyka i robotyka”. WydziAutomatyki,
Elektroniki i Informatyki wywodzi si z Wydzialu Automatyki, ktéry zostat powotany
w PolitechniceSlaskiej w Gliwicach w 1964 r. Byt to pierwszy wydziabitomatyki w kraju
i zarazem pierwszy, ktérego absolwenci uzyskiwgtutt zawodowy magistra #yniera
automatyki. Wydziat byt jednym z inicjatorow powsia kierunku ,automatyka
i robotyka”. Bezpéredni opiek nad kierunkiem ,automatyka i robotyka” sprawuje
dziatapcy w ramach Wydziatu Instytut Automatyki. Spéd 37 nauczycieli akademickich
15 o0sOb czynnie wspiera kierunek ,automatyka i tgke’, w tym siedmiu profesoréw
i os$miu doktoréw habilitowanych. Wszyscy prowadzagcia na kierunku w zakresie
zdecydowanie wkszym, ni to wynika z wymaganego minimum, wptywajostatecznie na
wyjatkowo wysoki poziom ksztatcenia na kierunku. Popaudt procesie dydaktycznym
uczestniczy liczna grupa nauczycieli akademickioh gtopniem naukowym doktora,
legitymujacych se uznanym dorobkiem naukowym w dyscyplinie ,autorkatyrobotyka”.

Wydziat posiada w dyscyplinie ,automatyka i robaykugruntowan pozycg
zardbwno w kraju, jak i na arenie ¢dzynarodowej. Posiada rownid kategoré wedtug
obowigzujacej procedury klasyfikacji jednostek naukowych. Idadkrelenie zastuguje
znacaca w ostatnich trzech latach liczba publikacji -4 4Bozycje, w tym 44 peinych
monografii lub rozdziaty w monografiach oraz 64yhuty w czasopismach, z tzw. listy
filadelfijskiej. Wskazane liczby as swiadectwem aktywniei naukowej pracownikéw
i najlepszym dowodem ich agjnie¢. Warto podkréi¢, ze wérod tych publikacii g nie tylko
artykuty w czotowych czasopismach z zakresu ,autykiai robotyki’, ale take
biotechnologii, biomatematyki, medycyny zymierii procesowej srodowiskowej, akustyki,
mechaniki, elektroniki i informatyki. Przyktadema publikacje w takich czasopismach, jak
Automatica oraz IEEE Transactions czy teonografie wydane, m.in. przez Springer-Verlag.
Pracownicy aktywnie uczestniczw realizacji wielu projektow meidzynarodowych
i krajowych zdobywajc uznanie wsrodowisku naukowym. W 2006 r. prowadzonych byto
49 projektdw mgdzynarodowych oraz 36 projektow Ministerstwa NaukBzkolnictwa
Wyzszego. Pracownicy ang#a sic takze w prace rénych gremiéw naukowych, w tym
Centralnej Komisji ds. Stopni i Tytutbw, Rady Naukiaistwowej Komisji Akredytacyjnej,
Komitetu Automatyki i Robotyki Polskiej Akademii Nk a take International Institute of
Acoustics and Vibration. Wydziat prowadzi redakdfwartalnika Archives of Control
Sciences | Sudia Informatica oraz organizuje, dulz wspotorganizuje, renomowane sympozja,
konferencje krajowe i zagraniczne, g@iatowymi kongresami wicznie. § wsrod nich
warsztaty International Federation of Automatic @oin(IFAC) oraz IEEE, International
Conference Medical Informatics & Technologies ohaternational Congress on Sound and



Vibration. Efektem prowadzonych prac badawczych gmereg wdrgen. Z listy ponad
20 wdrazonych wynikéw prac badawczych gma wymiené prace:

- /Algorytmy i sposoby sterowania procesami przeloygymi”. Zespoty projektantow
tworzacych systemy wizualizacji i sterowania w zakladgrhemystowych. Optymalizacja
procesow, obiienie kosztow ziycia energii elektrycznej, ochrodeodowiska.

- J/Analiza porownawcza sterownikow rodzin TSX57 pramifirmy Schneider oraz
SLC 1746 firmy Allen-Bradley”; Stocznia Marynarki &j¢nnej, Gdynia. Dokonana analiza
utatwita doboér odpowiedniego wdzenia dla potrzeb Stoczni Marynarki Wojennej.

- ,Opracowanie polskiej lokalizacji (oprogramowanie dokumentacja) systemu
sterowania nadezinego i akwizycji danych Proficy iFIX 4.0” (2006)utomation, Katowice.
System wdraony w wielkich zaktadach przemystowych typu hutgbryki umaliwia
integracg oraz nadzor nad systemami pomiarowymi i steyni w ramach catego zaktadu.

- ,Sortowanie koloréw karoserii w lakierni samoclkdad osobowych” (2006);
Volkswagen Polska (Pozfia Opracowano i wdrmono w zakladzie Volkswagen Polska
(Pozna) ulepszony algorytm sortowania kolorow karoseriiakierni fabryki samochoddw
osobowych. Zastosowanie tego algorytmu zae@zpoprawito efektywn& sortowania.

Waznym obszarem badawczyma szastosowania biomedyczne. Przykiad mog
stanowt takie wdraone prace jak:

- JAnaliza wybranych éciezek sygnatowych w sieciach genowo-proteinowych
na przyktadzie NFkappaB i interferonu”;, Centrum Olagii, Zaklad Radiobiologii
Doswiadczalnej i Klinicznej, Gliwice. Zastosowanie wiow analizy ma istotny wptyw
na zrozumienie mechanizmow regulacji procesow giolmych na poziomie molekularnym
I W znacznym stopniu przyczynigsdo poprawy metod stosowanych w diagnostyce i terap
onkologicznej;

- ,Genetyczne uwarunkowania zachorowania na chor@ravesa-Basedowa”;
modelowanie matematyczne, biometriflaska Akademia Medyczna, Katedra i Klinika
Endokrynologii i Diabetologii Dziegcej; przekazano nieodpfatnie. Uzyskane wyniki
pozwalaj na okrglenie grupy gendw istotnie zaarmg&anych w proces chorobowy,
a powhzanie aktywnéci poszczegollnych gendw z procesami komoérkowymi iiwa
czesciowe wyjanienie etiologii choroby”;

- ,Kontrola jakaci fuzji obrazéw z tomografii komputerowej ze scygriafia
SPECT”; Centrum Onkologii, Zaktad Medycyny NuklegrnEndokrynologii Onkologicznej.
Opracowany algorytm pozwala na numeryczne poréwnigvaocer dokonywanych fuzji
obrazéw medycznych w celach diagnostycznych;

- ,Ocena wskanikdw auksologicznych u dzieci z somatotropinomedoczynnécia
przysadki SNP (niedoborem hormonu wzrostu) przedrakcie i po leczeniu hormonem
wzrostu w zalenosci od obrazu przysadki w badaniu rezonansu magnetégo MR”;
Katedra i Klinika Pediatrii, Endokrynologii i Diatmogii Dziecicej, Slaski Uniwersytet
Medyczny. Ze wzgidu na niedoskonaté bada laboratoryjnych, procedury wspomag=
standardow diagnostyk dzieci z zaburzeniami wzrostw siiezlgdne w prawidiowym
rozpoznaniu i planowaniu leczenia. Wyniki analizkasup na konieczng dobrego doboru
dawek hormonu wzrostu na samym ke leczenia. Opracowano szereg wskazowek
dotyczcych interpretacji obrazu MR przysadki, ktére woisly sposdéb wspomagaj
poprawnm ocere profilu zaburzé i dynamiczne planowanie terapii hormonem wzrostu.

Nowatorskie rozwizania znalazty rownie odzwierciedlenie w patentach i wzorach
uzytkowych. Nalea do nich (w latach 2005-2006): Patent nr 375251skp 20/05/2005;
Sposéb i urzdzenie do transmisji i odbioru sygnaldbw o rozprogzo widmie, Patent
nr 335849 z dn. 1999.10.05; Polska; 14/12/2005;s8ipo uktad do bimcego wykrywania
zwar i przechzen na wygciach uktadow cyfrowych w czasie ich normalnej praawtaszcza
w uktadach CMOS LSI/VLSI/ULSI, Patent nr 192968/07/2006; Polska; Sposdb pomiaru



amplitud i kata przesuricia fazowego fal mocy oraz mikrofalowy woltomierektorowy do
pomiaru amplitud i kta przesuricia fazowego fal mocy, Patent nr 193655; 22/09/2006
Polska; Manipulator do badania tappingu, oraz wagytkowy P-379604; 04/05/2006;
Polska; Sposob linearyzacji polaryzacji oraz sukt uktadowa stopnia koowego
przeciwsobnego wzmacniacza mocy.

O wysokiej pozycji érodka swiadcza takze liczne kontakty medzynarodowe,
owocupce wspollnymi tematami badawczymi, w tym m.in. Unsily of Toronto -
w zakresie przetwarzania obrazow cyfrowych i wizjomputerowej, Departament
of Statistics, Rice University, Houston USA — w mke modelowania i sterowania
populacjami komérek nowotworowych, genetyki statgshe] oraz analizysciezek
sygnatowych i sprzen zwrotnych w sieciach komérkowych i genowych. Wiglaych prac
prowadzonych jest w szeroko zakrojonej wspotpracygradkami zagranicznymi, m.in. Ohio
State University, University of Arizona, University Southern California, Imperial College,
University of Strathclyde, Nottingham Trent Univigys University of Sheffield, Cranfield
University, Technical University of Denmark, Potiteco di Torino, Columbus, IASI Rome
itd. Wspolpraca ta unitiwia organizowanie krotko isrednioterminowych pobytow
studentow kierunku ,automatyka i robotyka” w renamamych d&rodkach. W roku
akademickim 2006/2007za56 studentéw odbywato studiacéziowe (program Socrates/
Erasmus).

Wydziat dla potrzeb prowadzenia procesu dydaktyganiewlaczania studentéw do
badax naukowych dysponuje bardzo dobrym wyp@saem laboratoryjnym. Oprécz
nowoczesnego wypogania standardowego, takiego jak sterowniki i reguia komputery,
czujniki i urzadzenia pomiarowe oraz wdzenia wykonawcze, Wydziat zapewnia studentom
kierunku ,automatyka i robotyka” bogate wypéeaie specjalistyczne. Umliwia ono
prowadzenie dydaktyki na obiektach rzeczywistych wnikatowym charakterze.
Na szczegélp uwag zastuguy: laboratorium sterowania bezzatlogowymi obiektami
latajacymi, w ktérym dosipny jest m.in. model helikoptera zasilanego sikmkispalinowym;
laboratorium redukcji drgai hatasu wyposane w aparatgrdo redukcji drga w turbinach,
rowerze gorskim i drgastrukturalnych oraz redukcji hatasu w pomieszcaemj aktywnym
zagtowku fotela i ochronniku stuchu; laboratorium terewania  procesami
biotechnologicznymi wypogsane m.in. w instalacje do prowadzenia pilmiaych procesow
biologicznego oczyszczaniéciekbw z osadem czynnym; laboratorium komputerowego
sterowania procesow przemystowych posiackajszeroki zestaw najnowszych sterownikow
programowalnych oraz oprogramowania SCADA; labomato robotéw mobilnych,
w ktérym znajduj sie zestawy robotéw zaréwno autonomicznych, jak i ws@Eupcych
ze sob; laboratorium przetwarzania obrazow i wizji komgnatwej. Bogate wypoganie
laboratoriow jest konsekwencjpowiazania prac badawczych z programem nhauczania
na kierunku ,automatyka i robotyka”.

W procesie dydaktycznym pomaga réwniaieograniczony dogp do bogatych
zbioréw bibliotecznych PolitechnikiSlaskiej w Gliwicach i Wydziatu Automatyki,
Elektroniki i Informatyki. Na stronach internetowyaostpne s szczegétowe informacje
dotyczce prowadzenia wielu przedmiotow. Zamieszczonpena nich wyklady, programy
komputerowe, instrukcje déwiczen, zestawy zadaoraz bigace informacje. Prezentowane
sa rowniez czesto katalogi ocen, do ktorych degtjest maliwy po podaniu odpowiedniego
hasta. Wdraana jest ponadto platforma zdalnej edukacji. Dajezauwayc $cisty zwiazek
pomiedzy biezacymi pracami badawczymi a ksztalceniem. Szerokihheaz specjalngci
naukowych pracownikow Wydzialu oraz zakres wykongyeh przez nich projektow
determinuje réwnie szeraki wyjatkowa oferte programowa przede wszystkim w zakresie
proponowanych specjaléa. Oprdcz klasycznych specjakud jak automatyka, robotyka
i systemy pomiarowe studentom oferowaa¢akie specjalngi jak przetwarzanie informacji



i sterowanie w biotechnologii. Specjaeo te odzwierciedlaj wszystkie aktualne nurty
mieszcace s¢ W szeroko rozumianej automatyce i robotyce. Przetnobieralne oraz prace
dyplomowe, realizowane ¢zto we wspotpracy z przemystem, dopehnipjoces ksztalcenia
i pozwalaj na specjalizowanie v wybranym dziale.

Na kierunku ,automatyka i robotyka” istnieje #tisvos¢ odbycia studiow
indywidualnych wedtug planu zatwierdzonego przezdéR&Vydziatu. Na podkrédenie
zastuguje fakt,4 zorganizowano studia urdoviajace uczestniczenie w zgjach osobom
niepetnosprawnym. Studentom kierunku ,automatykahbiotyka” stwarzaneasmazliwosci
do rozwijania zainteresowia naukowo-badawczych oraz namywania wspotpracy
z pracownikami naukowymi poprzez organizowanie Za@ihteresoma Sq wsrdd nich kota
zainteresowd z zakresu robotyki, sterowania bezzatogowymi diaiek latapcymi oraz
systeméw ekspertowych. W ostatnich trzech latachbligowano wspdélnie ze studentami
10 prac w czasopismach o zagi krajowym i me¢dzynarodowym. Absolwenci kierunku
»=automatyka i robotyka” prowadzonego na Wydzialetgkoatyki Elektroniki i Informatyki
sa bardzo dobrze przygotowani teoretycznie i prakhjezdo podicia twdrczej pracy
zawodowej jako projektanci nowych systeméw automeaty lub irzynierowie utrzymywania
ruchu uktadéw automatyki w dowolnym nowoczesnymtadikie przemystowym, a ta& do
pracy naukowo badawczej. Wiedza zdobywana na studianaliwia realizacg projektow
zwiazanych z ukladami automatyki zarownoagiej, jak i dyskretnej, ze szczegdllnym
uwzgkdnieniem technik sterowania komputerowego i systenmikroprocesorowych.
Ponadto absolwenci otrzymuyviedz z przedmiotow zwizanych z informatyk elektronik,
metodami sterowania procesami przemystowymi, metodasztucznej inteligencji
i systemami ekspertowymi, systemami pomiarowymsteyami sterownikow i regulatoréw
przemystowych i komputerowym wspomaganiem projekioa ukladoéw sterowania.
Absolwenci z tatwécia znajdup zatrudnienie w @odkach badawczo-rozwojowych,
w zaktadach i firmach wytwarzgjych i stosujcych sprzt automatyki, w biurach
projektowych opracowdgych projekty automatyzacji oldlenych dziedzin zycia,

w specjalistycznych dziatach automatyki, nowoczebnyrzedsibiorstwach, w centrach
komputerowych, w placéwkach naukowo-badawczycimybéh bram przemystowych, jak
rowniez w szkolnictwie wyszym i zaktadach Polskiej Akademii Nauk prowgdzh prace

z zakresu automatyki i robotykKsztatcenie na kierunku ,automatyka i robotyka” dpgest
na podstawach automatyki, informatyki, teorii stemoia oraz elektroniki. Sylwetka
absolwenta jest bardzo dobrze ckvea, a oferowane specjakmd w petni korespondgj

z aktualnymi potrzebami rynku pracy. &€& zada badawczych jest realizowana w postaci
projektéw we wspoipracy z jednostkamigsto z pozornie bardzo odlegtych dziedzin nauki,
np. Instytutem Onkologii, AkademiMedyczry, Wydziatami Mechatroniki, 4z Akustyki,

a take we wspotpracy z uznanymi wwiecie firmami, jak Microsoft, General Electric,
Siemens, Intel, Nivus, Transducer. Odbywatsi przy znacgcym udziale studentéw, co nie
tylko rozszerza mdiwosci naukowe i dydaktyczne, ale prowadzi do uzyskamsavych
atrakcyjnych miejsc zatrudnienia.



